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I (agerprogramm Artikelnummern

1 Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

gemass Massbild | 118749 118750 | 118751 | 118752 | 118753 | 118754 | 118755 | 118756 | 118757
Wellenlange 15.7 gekiirzt auf 4 mm [302002[302003302004302005[302006[302007/302001/302008302009)

Motordaten
Werte bei Nennspannung
1 Nennspannung \" 9 15 18 24 30 42 48 48 48
2 Leerlaufdrehzahl min 10000 9660 10200 9560 9860 11100 10300 8240 5050
3 Leerlaufstrom mA 10 608 539 369 305 252 201 152 852
4 Nenndrehzahl mint 8970 8430 8850 8330 8640 9920 9160 7040 3830
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 111 205 229 263 26.7 271 277 287 30
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 15 15 146 116 0.968 0.784 0.653 0.536 0.343
7 Anhaltemoment mNm 232 225 220 243 249 283 264 209 129
8 Anlaufstrom A 291 1568 135 104 872 794 603 381 144
9 Max. Wirkungsgrad % 76 82 83 85 86 87 87 86 84
Kenndaten
10 Anschlusswiderstand Q 0309 0952 133 232 344 529 796 126 334
11 Anschlussinduktivitat mH 0028 0.088 0115 0.238 0353 0.551 0832 131 348
12 Drehmomentkonstante mNm/A 796 143 163 234 285 356 438 55 89.6
13 Drehzahlkonstante mint/V 1200 670 586 408 335 268 218 174 107
14 Kennliniensteigung min*/mNm 465 447 48 403 404 398 396 398 397
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 568 487 477 455 447 44 437 437 435
16 Rotortragheitsmoment gem? 117 104 949 108 106 106 105 105 105
Thermische Daten n [min] Il Dauerbetriebsbereich
17 Therm. Widerstand Gehause-Luft 14 K/W Unter Beriicksichtigung der angegebenen ther-
18 Therm. Widerstand Wicklung-Gehduse 3.1 K/W 20w mischen Widerstande (Ziffer 17 und 18) und einer
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 12.5¢ 15000 o R
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 612s 118752 Umgebungs_tempe_ratur von 25 C wird bei dauernder
21 Umgebungstemperatur -30..+100°C Bela;tung die mfmmal zulassige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +125°C 10000 erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Kugellager) [ 1 Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 14000 min* Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend iiber-
24 Axialspiel 0.05-0.15mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.025 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch 3.2N .
27 Max. axiale Aufpressgr(af)tl (statisch)) 64N — 20 %0 MimAml  — Typenleistung
(statisch, Welle abgestiitzt) 800N 0.5 1.0 15 1Al
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 16N
Weitere Spezifikationen maxon Baukastensystem Details auf Katalogseite 34
29 Polpaarzahl 1 .
30 Anzahl Kollektorsegmente 11 Planetengetriebe ] Encoder MR
31 Motorgewicht 130g 926mm <7 E—I’ 128-1000 Imp.,
0.75-4.5Nm 3 Kanal
Motordaten gemass Tabelle sind Nenndaten. Seite 381 . i Seite 463
Erlauterungen zu den Ziffern Seite 72. Planetengetriebe Empfohlene Elektronik: Encoder Enc
32 mm — Hinwei Seite 34 22 mm
Option 0.75-6.0 Nm ESCON Module 24/2 486 ﬁ 100 Imp., 2 Kanal
Vorgespannte Kugellager Seite 383/384/387 ESCON 36/2 DC 486 Seite 468
Koaxdrive ESCON Module 50/5 487 Encoder HED_5540
flagﬂnsmN —] ESCON 50/5 489 ﬂ gtl)(o Imlp.,
LU-4.0Nm EPOS4 Micro 24/5 495 \ana
Seite 394 EPOS4 Mod./Comp. 24/1.5 496 Seite 471/473
Spindelgetriebe I EPOS4 Mod./Comp.50/5 496 DC-Tacho DCT
©32mm 1= EPOS4 Comp. 24/5 3-axes 497 [ £22 mm
Seite 416-421 EPOS4 50/5 501 202V o
eite
EPOS2 P 24/5 504 Bremse AB 28
—1d — 1 24vbC
0.4 Nm
Seite 519
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